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e« SPOZNAVANIJE IN UPRAVLIANIJE ROBOTOV

« KDAJ SE JIH IZPLACA UPORABITI, KAKSNA DELA
LAHKO DELAJO

e PREMIKANIJE ROBOTOV IN PRIPRAVA PREPROSTIH
PROGRAMOV

e« ROBOTI IN ZUNANJI SIGNALI TER SIMULACIJA
DELOVANIJA

e« KRMILJENJE ROBOTA Z ZUNANJIMI SIGNALI

e« SPOZNAVANIE SIMULACIJSKEGA OKOLJA
ROBOGUIDE

Kraj usposabljanja: obmocje LAS Dolenjska in Bela krajina.

lzvajalca:

Marko Kuzmanovié, univ. dipl. inz. elek. zaposlen na Razvojnem centru Novo
mesto kot strokovni sodelavec. Clan oZje ekipe, ki je pripravljala in postavljala
LABTop - laboratorij za tovarne prihodnosti.

Vinko Longar, univ. dipl. inz. elek. zaposlen na Razvojnem centru Novo mesto kot
strokovni sodelavec. Clan ozje ekipe, ki je pripravljala in postavljala LABTop -
laboratorij za tovarne prihodnosti. V Revozu je sodeloval pri projektu prilagajanja
robotskih celic za adaptivno brusenje in nadomes¢anje varilnih robotov v izpadu

PRIJAVITE SE TUKAJ

razvojni center Fakulteta za
novo mesto organizacijske Studije
“ Faculty of organisation studies
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https://forms.office.com/r/GN3yU8Wy7Z

